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Stability of hydraulic excavator

-Safety technical requirements

， 主.内容与适用范.

本标准规定了评价液压挖掘机稳定性的准则，包括评价稳定性的计算方法。

本标准适用于处于水平停机面上进行挖掘作业的液压挖掘机。

本标准不适用于起重作业的液压挖掘机。

2 31用标准

GB 3225液压挖掘机铲斗容量标定

3 安全技术要求

3.1 对液压挖掘机的稳定性应进行计算，并通过实测进行验证，其计算结果应满足稳定性系数x>-1

的条件。

3.2 支承面下沉和回转、提升动态力的影响应按4.2.3条的系数进行计算。

3.3 某些特殊工作装里(如清沟斗)，不能满足本标准规定的稳定性要求时，必须在使用说明书中对如

何保证挖掘机稳定地工作加以说明，如“挖掘半径超过若干米，仅允许空斗。”

3.4 某些设备朝后倾翻的稳定性不够(如把工作装置去掉时)，在使用说明书中应对该种状况特别加以

说明。

4 毯定性计算

4.1 倾翻线

    系指距离液压挖掘机整机重心最小垂直距离的倾翻线。应即以最不利的倾翻线来进行稳定性计算。

4.，.1 履带液压挖掘机

    在工作装里与履带中心线平行时，以通过驭动轮或引导轮的轴线的支承点连线为倾翻线。

    在工作装置与履带中心线垂直时，以履带与各支重轮外侧接触面中点的连线为倾翻线。

4.1.2 轮胎液压挖掘机

    在固定桥或摆动桥锁住的情况下，轮胎与地面接触点的连线为倾翻线。若为双轮胎，外侧轮胎与地

面接触点的连线为倾翻线。

    在摆动桥未锁住的情况下，倾翻线为铰接点和后轮与地面接触面中点的连线。

4.1.3 带支服的挖掘机

    对于单独的支腌的挖掘机，倾翻线是支腿对地面支承面中心的连线。

    对于以推土板作为支承来说，倾翻线应予以指明。
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4.2 计算方法

4.2.1液压挖掘机所有部分质遗引起的力矩均作为稳定力矩 所有影响稳定性的变化部分和运动部分

均以最不利的尺寸和位置计算。

4.2.2 液压挖掘机额定载荷引起的力矩为倾翻力矩

4.2.3 计算值时，实际的重力应采用下列汁算值

      1.IOXM;1.25XW

    其巾M为挖掘机工作装置的重力，在最大挖掘半径的情况下，工作装置的重心处于倾翻线的外侧;

W为额定载荷的重力，

    当铲斗的铰接点与动臂和机体的铰接点处于同一高度时，额定载荷的力骨为额定载荷的重心到倾

翻线的水平距禽。
4. 2.4 以额定斗容至的铲斗，装有比重为1. S t/m'的物料作为额定载荷 铲斗容量标定应符合
GB3225的规定

4.3 稳定性要求

”一”..，”··⋯. “.·⋯ 。一。””。:’”·二(1)

:K- 稳定系数;

M.- 稳定力矩，r·m;

从一一倾翻力矩It·叭
设计时要求:K,1.

凡符合4.1条和4.2条规定并达到公式(1)的要求，则认为该液压挖掘机是稳定的。

反铲装置稳定性计算示例

稳定力矩由称量或计算求得.

称量液压挖掘机机体(不带工作装置)重力的条件:

a. 转台与行走方向成，。“;

b. 能正常运转的掖压挖掘机.但不带卜作装置。

称量工作装置重力的条件

a.工作装置伸出到最大的工作半径，铲斗处于装满位置;

b. 能正常运转的液压挖橱机，带工作装青;

c.转台与行走方向成900,

例如反铲斗向内转或装载斗向后翻转到不掉土位黄

为了准确地获得双轮胎液压挖掘机的称最结果，可在外轮胎下面垫上木块，使内轮胎抬起，如图1
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称量履带液压挖掘机的方法如图2所示
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图1 轮胎液压挖掘机
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图2 履带液压挖掘机

额定载荷:

W =VXYX9.8X10, (N)·······..····················⋯ ⋯(2)

机体重力:

G二G，十G,

整机重力:

D=D,+D,

⋯。·。。.。。..⋯。·。··.⋯⋯。二。⋯ (3)

二。⋯。·。.·⋯。⋯ ⋯. ，.⋯ 。·⋯ ，·(4)

式中:V— 铲斗额定斗容量,m';

      Y— 物料比重,t/m';

      G,— 左边机体重力，N;

    G.— 右边机体重力，N;

      乃— 左边整机重力，N;

;R9



JG 5056一1995

A— 右边整机重力，N,

反铲工作装置重力:

M = D 一 G (N) ..⋯ ‘.⋯. ⋯，‘“”‘..‘.⋯ ，..，”，(5)

工作装置重心距离

，=(G,-D,) "S
              M (m) ”·⋯ ⋯. “.⋯. 。·⋯. ”.⋯ ⋯. (6)

K =
G}·S一1.10·M ·‘_
一 一 丁-吮叮二尸~-号二李一一 一 产要 1

      1      . .叭产.n 一
⋯ ”··⋯’ ⋯ 令·，，·，·⋯. ⋯(7)

式中:S--'倾翻线间的距离，IIt ;

  二— 最大幅度时有效载荷半径(从倾翻线1),m,
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