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    本标准等效采用ISO 2787:1984《回转式和冲击式气动工具 性能试验》。本标准与ISO 2787:1984

主要技术内容存在如下差异：

    1)标准扩大了适用范围，与我国现行有关标准取得了一致，其名称改用《凿岩机械与气动工具 性

能试验方法》。

    2)取消了ISO 2787中“定义”一章全部内容。

    3)对ISO 2787附录C中的个别错误进行了修正。

    本标准是对GB/T 5621-1985K凿岩机械与气动工具 性能试验方法》进行的修订。

    本标准与GB/T 5621-1985相比，主要技术内容改变如下：

    1)增加了前言、ISO前言和引用标准等内容。

    2)取消了“定义”一章。

    3)对原标准存在的个别错误进行了修正。

    本标准的附录A、附录B和附录C是标准的附录。

    本标准由国家机械工业局提出。

    本标准由全国凿岩机械气动工具标准化技术委员会归口。

    本标准起草单位：天水凿岩机械气动工具研究所。

    本标准主要承办人：魏万江、张玉成、陈兰芳、王书贵、赵宝玉。

    本标准首次发布于1985年11月，本次是第一次修订。
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ISO前言

    ISO（国际标准化组织）是由各国标准化团体（ISO成员）组成的世界性联合会。制定国际标准的工

作通常由ISO技术委员会承担。对技术委员会已确定的课题，每个感兴趣的成员都有在该委员会表达

意见的权利。与ISO保持联系的各国际组织、政府机关和非政府机关也可以参加委员会的有关工作。

    技术委员会采纳的国际标准草案在ISO委员会认可为国际标准前，须取得成员团体的表决同意。

    国际标准ISO 2787由ISO/TC 118压缩机、气动工具和气动机械技术委员会制定，并于1982年9

月送交到每个成员团体。

    下列国家的成员团体赞成本标准：

    奥地利 比利时 捷克斯洛伐克 埃及 法国 西德 印度 墨西哥 荷兰 波兰 西班牙 联

合王国 美国

    没有成员团体不赞成本标准。

    本标准属第二版，是对初版（即ISO 2787:1974)的修订。
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Test methods of performance for rock drilling

        machines and pneumatic tools

代替GB/T 5621一1985

范围

    本标准适用于凿岩机械与气动工具（以下简称机器升的性能试验，不适用于冲击式气螺刀和气扳机

的性能试验。

2 引用标准

    下列标准所包含的条文，通过在本标准中引用而构成为本标准的条文。本标准出版时，所示版本均

为有效。所有标准都会被修订，使用本标准的各方应探讨使用下列标准最新版本的可能性。

    GB 3100-1993 国际单位制及其应用

    GB 3101-1993 有关量、单位和符号的一般原则

    GB/T 4974-1989 压缩机、凿岩机械与气动工具 优先压力

    GB/T 6247-1986 凿岩机械与气动工具 名词术语

3 术语,f与单位符号

3.1 术语

    本标准所用术语应符合GB/T 6247的规定。

3.2 量与单位符号

    本标准所采用的量与单位符号应符合GB 3100和GB 3101的规定，见表l,

                                                  表 1

│量 的 名 称      │量 的 符 号│ 单 位 名 称│ 单 位 符 号│

│活塞直径      │ D       │ 毫米    │ mm      │

│管道或软管内径│ d       │ 毫米    │ mm      │

│冲击能        │ e       │ 焦耳    │ J       │

│力            │ F       │ 牛顿    │ N       │

│长度          │ L       │ 米或毫米│ m或mm   │

│扭矩          │ M       │ 牛顿米  │ N·m    │

│最大拧紧扭矩  │ 从      │ 牛顿米  │ N·m    │

│质量          │ m       │ 千克    │ kg      │

│功率          │ 尸      │ 千瓦    │ kW      │

│主轴转速      │ n       │ 转每分  │ r/min   │

│冲击频率      │ f       │ 赫兹    │ Hz      │

│绝对压力      │ 户      │ 兆帕    │ MPa     │

国家质f技术监份局1999一06一14批准 1999一11一01实施
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表 1（完）

│量 的 名 称          │量 的 符 号│ 单 位 名 称│ 单 位 符 号│

│表压力（有效压力）│ Pe      │ 兆帕    │ MPa     │

│大气压力          │ Pb      │ 千帕    │ kPa     │

│体积流量          │ qv      │ 升每秒  │ L/s     │

│冲程长度          │ s       │ 毫米    │ nln飞   │

3.3 角注符号

    0 环境条件

    av 平均值

    s 起动状态（(n或f=0)

    i无负荷状态

    尸 在给定的输出功率条件下

3.4 性能数据符号

3.4.1 试验数据有效时的压气压力（荐用压力） p

3.4.2 输出功率 P

3.4.3 给定输出功率时的耗气量 qvp

3.4.4 空转耗气量 qvi

3.4.5 给定输出功率时的转速 np

3.4.6 给定输出功率时的扭矩 MP

3.4.7 起动扭矩

    最大起动扭矩 材smaz

    最小起动扭矩 Msmin

    注：按GB/T 6247-1986中4.11和4.12的规定标注是哪一种起动扭矩。

3.4.8 空转转速 ni

3.4.9 无负荷冲击频率 fi

3.4.10 冲击能 。

3.4.11 冲击频率 f

3.4.12 最大拧紧扭矩 ME

4 机器的分类

4.1 对机器的说明

符 号 注 释

4.1.1 机器型号

4.1.2 标准机器

4.1.3

4.1.4

机器的质量

机器的尺寸

4.1

4.1

活塞的直径和质量

活塞的理论行程

D,mp

    制造厂产品型号。

    机器应包括夹持器及所有防止事和噪声

的装置，但不包括作业工具、管接头、软管和

支架。

    如4.1.2规定的正常配备的机器质量。

    在任何情况下都应注明机器的总长度及

某种机器的特征尺寸。

    冲击活塞的最大外径尺寸和质量。

    机器装上尾柄后活塞可以在工作室内轴

向运动的长度。

‘
︺

八﹄
U
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符 号

4.1.7 荐用软管内径和长度 d,Lh

4.1.8 作业工具的型号和尺寸

4.1.9 工具尾柄及衬套

4.1.10 工具定位器

4.1.11 特殊的和附加的特点

4.2 各种类型机器须给出的数据

    本条的数据是必须给出的，其他数据如需要也可给出。

4.2.1 不带回转的冲击式机器

    机器的型号（见4.1.1)

    机器的质量（见4.1.3)

    机器的尺寸（见4.1.4)

    活塞的直径和质量（见4.1.5)

    活塞的理论行程（见4.1.6)

    荐用软管内径和长度（见4.1.7)

    作业工具的型号和尺寸（见4. 1. 8)

    工具尾柄及衬套（见4.1.9)

    荐用压气压力（见3.4.1)

    负荷耗气量（见3.4.3)

    冲击能（见3.4.10)

    冲击频率（见3.4.11)

4.2.2 带回转的冲击式机器（如凿岩机等）

    机器的型号（见4.1.1)

    机器的质量（见4.1.3)

    机器的尺寸（见4.1.4)

    活塞的直径和质量（活塞的质量包括螺旋母）（见4.1.5)

    活塞的理论行程（见4.1.6)

    荐用软管内径和长度（见4.1.7)

    作业工具的型号和尺寸（见4.1.8)

    工具尾柄及衬套（见4.1.9)

    工具定位器（见4.1.10)

    特殊的和附加的特点（见4.1.11)

    荐用压气压力（见3.4.1)

    负荷耗气量（见 3.4.3)

    冲击能（见3.4.10)

    冲击频率（见3.4. 11)

    空转转速（见3-4.8)

4.2.3 回转式机器

    机器的型号（见4.1.1)

    机器的质量（见4.1.3)

    机器的尺寸（见4.1.4)

    作业工具的型号和尺寸（见4.1.8)

            注 释

供气软管及接头的最小内径和长度。

按各产品标准的要求。

按各产品标准的要求。

如凿岩机的湿式或干式凿岩等。
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    工具尾柄及衬套（见4.1.9)

    特殊的和附加的特点（见4.1.11)

    荐用压气压力（见3.4.1)

    最大输出功率（见3.4.2)

    负荷耗气量（见3.4.3)

    空转耗气量（见3.4-4)

    负荷转速（见3.4.5)

    空转转速（见3.4.8)

    扭矩（见3.4. 7 )

4.2.4 纯扭式气螺刀和气扳机

    机器的型号（见4.1.1)

    机器的质量（见4.1.3)

    机器的尺寸（见4. 1.4)

    作业工具的型号和尺寸（见4.1. 8)

    工具尾柄及衬套（见4.1.9)

    特殊的和附加的特点（见4.1.11)

    荐用压气压力（见3.4.1)

    最大输出功率（见3.4.2)

    空转耗气量（见3.4. 4)

    最大起动扭矩（见 3.4. 7 )

    空转转速（见3.4-8)

5 性能试验方法

5.1 性能试验的一般规则

5.1.1 试验工作应由有资格的试验人员进行。试验用设备、仪器、仪表必须按现行标准方法进行校准。

5.1.2 试验条件应在下列规定范围内：

    大气压力：9 6 kPa士10 kPa;

    环境温度：20℃士20C ;

    压气温度：20℃士50C。

    试验过程中，任何偏离规定条件的情况都应在试验报告中注明。试验报告格式见附录A（标准的附

录）、附录B（标准的附录）。

5.1.3 一般情况下机器应在0. 63 MPa士0. 015 MPa有效压力（表压力）下进行试验。如机器设计采用

不同压力（如0. 4 MPa )"，也可采用该压力，但要在试验报告中说明。不管采用何种压力，在所有试验条

件下均应保持这一压力。

5.1.4 测压点依据所使用的工具类型而定（见图1)0

5.1.4.1 回转式工具应在紧靠工具的进气口前测定工作压力。

5.1.4.2 冲击式工具考虑到试验时脉动气流对性能的影响，从测压点到被测机器之间连接软管的长度

至少为3m，最好接近3m。从测压点到被测机器之间连接软管的内径尺寸应符合产品设计的规定，并

在试验报告中说明。

5.1.5 除特殊说明外，压力、主轴转速、冲击频率、输出功率和冲击能等性能数据均应在相同的运转条

件下测量。

1）采用不同压力时应符合GB/T 4974的规定。
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5.1.6 试验运转中，使用润滑油的规格和数t均应符合制造厂推荐的要求。

5.1.7 为了获得某种型号产品的性能数据，必须测量若干台（最少5台），然后给出算术平均值。

5．2 压力

5.2.1 侧A用压力表应能清楚地读出满童程时的0.5％的压力值，所测压力值应在压力表最大读数的

1/4至3/4之间。

5.2.2 试验时进气管路上测压点处压气的流速在绝对压力为。.73 MPa士0. 015 MPa时不超过
15 m/s,测压时被测机器应处于运转状态。

5.2.3 在输气管路和机器进气口之间装一贮气罐，就可在测压点得到低速度气流，贮气罐还可以衰减

气流中的脉冲，以保证正确的流AWf。图1为一种比较适用的装置示意图。

沮度计、 压力表

耗气t什
被月工具

供气份路 、

软管

璐护板

                                                                、贮气雌

                                  图1 贮气罐的应用

垂直于气流方向的贮气罐的截面积A（单位；m2）应满足：

A＞ 7 X 10一a X
qv...

（1）

式中：gvm．二— 被测工具设计时的最大空气（自由空气）流:*,L/s;

        p- 输气管路中绝对压力，MPa a
    此时气流速度相当于15 m/s a

    在试验冲击式机器时，贮气罐的容童至少是机器气缸换气容f的100倍。压力表的压力导出孔的位

置应在贮气堆进气口的另一端，压力表的压力导出孔的中心线与气流方向垂直，以免气流直接冲人压力

导出孔。在贮气罐进气口前放一块遮护板效果比较好（如图1所示）。

    为检查贮气罐和流量装置中压缩空气的温度，应装有温度计。

5.2.4 按图1装！检验产品之前，应按如下方法校核该装it，即慢慢地加大空气流量至被测机器的最

大流量，同时观察压力表，在这个过程中读数的变化不应超过0.50o.

5.2.5 要保证在输气管路没有压力脉冲，例如来自空气压缩机的压力脉冲，以免引起压力测量和耗气

量测量中的误差。

    输气管路中如有明显的压力脉冲，则应在压缩空气进人测量装置之前消除压力脉冲，即在空气压缩

机和测量装置之间设置另一个合适的贮气雄。

5.3 扭矩

5.3.1 回转式机器的扭矩测t，采用摆臂式测力计、扭矩计或制动器。

5.3.2 在被测机器的扭矩低于摆臂式测力计额定扭矩的1/10时，不应采用这种扭矩装置。

5.3.3 正确方法测出的扭矩值的误差不超过士30o.

5.4 主轴转速

5.4.1 主轴转速的测A，采用的仪表应为具有足够频率并没有丢转现象的计数器。本标准推荐采用磁

电传感器或光电传感器，甩频率计计数的方法。

5.4.2 按6.4.1的要求测出的主轴转速，误差不超过士20oe

5.5 冲击能

5.5.1 冲击式机器冲击能的测量，采用应力波法测量。方法见附录c（标准的附录）。
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5.5.2 在测量由活塞运动而产生回转的冲击回转式机器（如凿岩机）的冲击能时，回转机构应在没有任

何外加扭矩于作业工具的情况下进行。

5.5.3 如按附录C的方法测出的冲击能，误差不超过士lo0o4

5.6 冲击频率

5.6.1 冲击频率的测量可以采用一种能清楚地表明与被测机器冲击次数有关的信号进行。本标准荐用

应力脉冲计算机测量法或用磁电传感器等频率计计数法。

5.6.2 由于冲击式机器的冲击频率取决于在作业工具端部应力波的反射情况，因此冲击频率应在机器

正常作业条件下测量。例如凿岩机冲击频率的测量应在实际凿岩作业情况下进行。

5.6.3 正确测量得到的冲击频率，误差不超过士2%.

5.7 输出功率

5.7.1 回转式机器

    回转式机器的输出功率可以从测得的主轴转速及对应的扭矩值按下式计算出来：

八了x 切

1 000
．．．．．．．．．．········．．．．··⋯⋯（2）

式中：P— 功率，kW;

      M— 扭矩，N·m;

      。— 主轴角速度，rad/s ;

27rn

60

二— 圆周率；

n— 主轴转速，r/min o

    计算出每一组扭矩和主轴转速时的功率，可绘制出功率一主轴转速的功率曲线图，由曲线图估算出

最大功率时的主轴转速，在此主轴转速时可精确测量出机器输出时的最大功率值。

    在试验报告中应写明测出的最大功率和相应的主轴转速。

    计算出的机器输出功率的误差取决于扭矩和主轴转速的测量误差。如果这两项达到5.3.3和5.4.2

的要求，那么计算出的输出功率误差不超过士5%.

5.7.2 冲击式机器

    冲击式机器的输出功率可以按下式计算出来：

                                          P＝10一3ef ····“············“······”·⋯⋯（3）

式中：P— 功率，kW;

      。— 冲击能，J;

      f— 冲击频率，Hz.

    计算出的冲击式机器输出功率的误差，取决于根据5. 5. 3和5. 6. 3测出的冲击能和冲击频率的误

差。用这种方法得出的输出功率的误差不超过士12%.

5.8 耗气量

5.8.1 机器的耗气量单位一般用L /s或m3/min的自由空气表示，测量方法是把测得的机器进气口的

流量，转换成基准大气的自由空气进行计算，基准大气的条件为：

    压力：100 kPa;

    温度：200C；

    湿度：65%。

5.8.2 测量机器的耗气量，可以使用已知精度或经校准的测流嘴、压差装置、涡轮流量计、金属管转子

流量计等进行。如果流量计的使用状况偏离校准状况时，则应对测量的值进行校正。

5.8.3 如果测量正确，则测出的耗气量误差不超过士5 0o.
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                    附 录 A

                  （标准的附录）

凿岩机械与气动工其试验报告格式— 回转式机器

根据国家标准GB/T 5621-1999进行了如下试验。

A1 试验对象

产品型号

产品名称

产品编号

制造厂

A2 试验条件

大气压力（绝对压力）

湿度

kPa，环境温度

  ％。

℃ ，

A3 工作条件

验收气压（表压力）

压气温度

软管长度
润滑油型号

℃，

m，软管内径

MPa，

      r住nl

A4 测试仪器

试验结果

  负荷耗气量

空转转速

L/s，校准值 L /s

－﹄
︺

‘
J

A

A

r/min，空转耗气量 L/s

A5. 2 转速和扭矩的试验结果见表Al，功率曲线图见图Al,

                                        表 Al

│主轴转速八r " mini) │  │  │  │  │  │

│扭矩／/(N·m)       │  │  │  │  │  │

│计算摘出功率／kW    │  │  │  │  │  │
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详
盆
＼
哥
俘

                                                                    转速／（：．min')

                                      图A1 功率曲线图

A5.3 最大功率时的主轴转速 r/min,

A5.4 最大功率时主轴转速下测出的扭矩见表A2,

                                                        表 A2

│扭矩/(N·m)     │  │  │  │  │  │

│计算输出功率／kW│  │  │  │  │  │

A6 试验记事

报告人

审定人

报告单位

日期

日期

，日期

                    附 录 B

                  （标准的附录）

凿岩机械与气动工具试验报告格式— 冲击式机器

          （包括带回转的冲击式机器）

    根据国家标准GB/T 5621-1999进行了如下试验。

B1 试验对象

产品型号

产品名称

产品编号

制造厂

B2 试验条件

大气压力（绝对压力）

湿度

kPa，环境温度

％。
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B3 工作条件

验收气压（表压力）

压气温度

软管长度

润滑油型号

m，软管内径

MPa

  ℃，

  M M

BA 测试仪器（要写明吸能方法）

B5 试验结果

B5门 负荷耗气量＿

B5. 2 试验结果见表Bl,

L/s，校准值 L/s

表 Bl

│冲击频率／Hz                        │  │  │  │  │  │

│每次冲击能（平均值）/J              │  │  │  │  │  │

│无负荷或最小扭矩时的转速/(r " min-')│  │  │  │  │  │

试脸记事

im

lm

lm
凡

m

m

m

l

测杆长度

测杆直径

冲击活塞长度

施于被测机器的轴推力

自由落锤试验情况

月
．
．

0
‘

Q
︺

月
﹃

－卜
︺

户
勺

内
卜
U

产
匕

八
b

产
0

户
匕

B

B

B

B

B

B

B6. 6

B6. 7

测杆上应变片的位置图

其他试验记事

报告人

审定人

                                    ，日期

                                        ，日期

报告单位                                     ，日期
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          附 录 c

        （标准的附录）

用应力波法测t冲击能的程序

c1 方法 A

c1.1 用应力波法测量冲击能所需要的主要设备为贴有应变片的特制或一般钎杆，一台合适的电子放

大器，以及能显示人射应力波全长、得出波形坐标的记录设备。

c1. 2 对杆要求如下：

    a）贴有应变片的杆截面积应不变。其受冲击端应有一符合该产品标准要求的尾柄。从测量用应变

片的位置到杆的另一端的距离，应能保证初始人射波不受测量应变片处反射波的影响；

    b)从杆的凸缘到应变片的距离，应保证可以测量出反射波而不受从杆凸缘重新反射的波的干扰。

c1. 3 杆上至少应贴两片应变片，对称地贴于杆直径两侧，这样可以消除由于弯曲应变造成的影响，以

测量轴向应变量。

c1. 4 杆应顺着机器导向，以避免出现弯曲。

c1. 5 如果机器可以采用两种尾柄尺寸，应在冲击能试验结果中写明试验中所使用的尾柄尺寸。

c1. 6 吸能装置应尽量不出现能量反射现象。反射能量不应超过人射波能量的20％。这个值按首次反

射能量与初始人射波能量之比确定，以模拟在实际应用中的反射情况。

c1. 7 机器的运转条件如下：

    a)机器可直立放置在立式试验台上运转，也可以水平放置在卧式试验台上运转，但应尽量符合其

实际工作状态，如破碎机应直立放置（见图C1);

    b）为了使机器得到和在正常作业条件下一样的稳定性，需要用柔性装置把机器牢牢地固定住，这

种装置可以用经校正的弹簧，也可以用气动千斤顶。除另有规定外，轴推力大小的选用应按制造厂的规

定2)。本标准推荐破碎机：轴推力为450̂ 500 N，气镐：轴推力为200̂-250 N,

c1. 8 输人到机器的能量应按制造厂的规定。

c1. 9 应记录一定数量的人射波（如25个），由此逐一计算出能量（见C1. 12)，并取平均值。

c1.10 按C1. 9所得的记录为电输出和时间的关系曲线。必须把曲线转换成应力和时间关系的曲线。

这项转换工作可以用应变片系数、对应变片电桥的输人电压和电输出这样一些电参数来进行。由于应变

片粘贴的不一致性，因此实际的应变片系数同所引用的值不一定相同，所以需要对该系数进行标定。其

中一个方法是自由落锤试验。

    在自由落锤试验中，用一根具有导向装置的落锤自由下落冲击钎杆，落锤截面均匀，同钎杆的截面

相似或稍大一些。记录下全部的入射应力波，按下式计算：

R“ PC
    u

1＋ 7
（Cl）

式中：u— 冲击点落锤速度，m/s;

      P— 钎杆材料密度，kg/m3 ;

      7— 钎杆与落锤的面积比；

      ：— 钎杆中的声速，m/s;

      R— 应力振幅，N/mz a

2)确定这些轴推力值是为了得到稳定的试验结果，它们并不代表在正常作业条件下的轴推力。
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锚固在地面

三个柔性固定装t

地平面

应变片

试脸杆杆

吸能器

                                    图Cl 应变测量装置

    在自由落锤试验中，冲击点落锤速度为：

                                        2gh
式中：9— 重力加速度，m/s';

      h— 落锤下落高度，m。

    如能标定出准确结果，其他标定方法亦可应用。

01.11 采用Cl. 10中提出的标定方法，可以标定C1. 9中得出的记录，反映出贴应变片部位杆上的应

力波通过该点时的时间关系。

01.12 用足够的积分点（至少30个），即可用积分法得到人射波能量，按下式计算：

。＝ac7, R?At
        艺 ‘‘J

                    少

．⋯。．．．．．．．．．．．·。·····一 （C2）

式中：e— 能量，J；

      a 贴有应变片的杆的截面积，m2;

      E— 杨氏模量,N/m2;

      J— 积分点的个数；

    R;— 第.1个积分点的应力振幅；

    of— 每个间隔的应力持续时间。

C2 方法 B

如果没有能按照方法A中Cl. 12要求对人射波至少有30个测点的测量设备，则可采用下述比例

1 如果机器的冲击频率是稳定的话，应记录完整的人射应力波。

2 需补充记录至少是25次连续冲击的振幅。根据记录，计算出人射波的平均峰值应力和冲击频

3 为了按C2. 6得出冲击能的平均值，每组应进行三次试验。

4 用Cl. 10提出的校准方法，根据记录（见C2. 1)可以重新画出图来。把信号划分成一定数量的间

态
CZ．
C2．
氧
CZ．
c2．
焦
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C2. 5 用修正系数乘上标定的人射应力波。修正系数应该为：从C2. 2得出的平均峰值应力除以从C2. 4

记录得出的峰值应力。

然后可以按C1. 12介绍的方法计算人射波能量。

作为采用方法B的一个实例，图C2为整个人射波电输出同时间的关系。为计算能量的总和，人

户
0

，
了
．

C2.

C2.

射波的全部时间（160 l.s）被分为16个间隔，每个间隔At= 10 fss o

图C2 人射应力波波形

C2.7. 1 使用应力按下式计算：

＊一“x4UoX KU;N
R＝ 20. 7 X 10'0X

4 Uo
2. 125 X 3X 2

              ．．．．．．．．．．⋯⋯。．．·····⋯⋯（C3）

＝6.5X10'oXUo

式中：R— 应力振幅，N /m2;

      Uo— 电桥输出电压，V;

      K— 应变片系数，K=2.125;

      U;— 加在电桥上的电压，U=3 V;

      N— 工作臂的数量，N=2;

      E— 杨氏模量，E=20. 7 X 10'o N/m2 0

    式C3可把每一个At的电输出转换成应力振幅，单位为N/m2 0

C2. 7. 2 从连续25次冲击的记录，可以得出人射波平均峰值应力为31 X 10' N/m2（再次应用式C3),

这个值相当于整个记录下的人射波得出的高峰应力振幅值29X 10' N /m'。然后把所有人射波应力振幅

值用乘上系数（31/29）的方法予以修正。

    从连续25次冲击的记录中也可以得出机器的冲击频率。

C2.7.3 表cl给出了应力振幅值及经过修正的应力振幅值：

                                        表 c1

│间 隔│ 应力振幅值    │ 经修正的应力振幅值│

│    │  10' N/m2    │      10' N/m2    │

│0   │        0     │  0               │

│1   │    1. 96     │ 2.10              │

│2   │    6.48      │ 6.93              │

│3   │    16.87     │ 18.03             │

│4   │    22.76     │ 24. 33            │

│5   │ 28. 55（峰 值 ）│ 30.52             │

│6   │    22.07     │ 23. 59            │

│7   │    17. 53    │ 18.74             │

│8   │    14.22     │ 15.20             │

│9   │    18.84     │ 20.14             │
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表G1（完）

│间 隔│ 应力振幅值│ 经修正的应力振福值│

│    │  10' N/m8│      10' N/m2    │

│10  │ 10.30     │ 11.01             │

│11  │ 9.68      │ 10.35             │

│12  │ 6.47      │ 6.92              │

│13  │ 7.35      │ 7.86              │

│14  │ 8.04      │ 8.59              │

│15  │ 9.32      │ 9.96              │

│16  │ 5.14      │ 5.49              │

C2.7.4 用自由落锤试验进行检验，用速度与峰值应力值的擂人比较法即可确定实际峰值应力振幅的

速度。把求得的速度代人公式R= pcj不Y’
即可计算出峰值应力，然后把这个值同第5间隔得到的值进

行比较（见表Cl)。此时两个数值吻合，无需对标定值进行修正。

c2. 7. 5 用式C2计算能量，：

e＝ac夕 R ?At＝
    乙侧

                        7.26X10-4 X5.08 X10'X (10X10-1)X1014、，
                                ‘‘二＝‘‘＝＝一二‘二＝于于任 X

                                                20. 7 X 10'0

                          (2. 102十6. 932十一十5.492) = 71.025 ti 71

式中：a 贴有应变片的杆的截面积，a=7. 26 X 10-4 rn2;

      c- 钢中的声速，c=5 080 m/s;

    E— 杨氏模量,E=20. 7X 10'0 N /m2;

    At= 10X10-, se

C2. l. 6 结果：

    耗气量：30 Lls;

    冲击频率：20 Hz;
    每次冲击的冲击能（平均值）,71 J,


